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l. Ailvetor T0 kA1 6716 6VGTNHA TOV GYNLATOG.

Na yiver npédypappa ce Matlab dmov:
a) Na BpeBovdv o1 yopokTNPLcTLKOL NIiVOAKEG TOL GUGTNUATOG
avolKTob BpOYov TOL YWPOL KATAGCTAGNG KAt va peAetnlei to
GUGTNUO G TPOG TNV TAPATNPNOLPNOTNTA.

B) Na oxedractei o I''T.P tng XE tov cvotpatoc pe ka1 yopicg
TOVEAEYKTN KOL VO HEAETATAL TO G'VOTNUA ®S TPOG TMV
gvotdde a.

Y) Na oxedractovv N fnpatikn, KPOLGTL KN KAl avapplynNTL KN
ATOKPLGN TOL KAELGTOV GLUGTNHHLATOG.

8) Bewpnote O6Tr 0 derypartoAnming A Ppiocketar TPO TOVL

onpeiov Afyng
Na cxksSl(m'csi N andékpiLon TOL OLGTNUATOGC GE £€106000
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