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1. Äß í å ô áé  ô ï êëå é ó ô ü ó ýó ô çìá ô ïõ  ó ÷Þìáô ïò . 
    Íá ãß í å é  ðñüãñáììá ó å  Matlab üðïõ : 
á) Ná âñå èïýí  ïé  ÷áñáêô çñé ó ô é êïß  ðß íáêå ò  ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  
áíïé êô ïý  âñü÷ïõ  ô ïõ  ÷þñïõ  êáô Üó ô áóçò  êáé  íá ìå ëå ô çè å ß  ô ï 
ó ýó ô çìá ùò  ðñïò  ô çí  ðáñáô çñçó é ìüô çô á. 
 
â ) Íá ó ÷å äé áó ô å ß  ï Ã.Ô.Ñ ô çò  ×.Å ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  ìå  êáé  ÷ùñß ò  
ô ïí å ëå ãêô Þ êáé  íá ìå ëå ô Üô áé  ô ï ó 'õó ô çìá ùò  ðñïò  ô çí  
å õó ô Üè å é á. 
 
ã) Íá ó ÷å äé áó ô ïýí  ç âçìáô é êç, êñïõó ô é êÞ êáé  áíáññé ÷çô é êÞ 
áðüêñé ó ç ô ïõ  êëå é ó ô ïý  ó õó ô Þìáô ïò . 
 
ä) Èå ùñÞó ô å  üô é  ï äå é ãìáô ïëÞðô çò  Ä  âñß ó êå ô áé  ðñï ô ïõ  
ó çìå ß ïõ   ëÞøçò  
    Íá ó ÷å äé áó ô å ß  ç áðüêñé ó ç ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  ó å  å ß ó ïäï 
x(k)=20e-k 

 
 
 + e(t)   d1                                             Y(t)    d2  Y(kt)             
 
X(t)                T                                                                T                       
                                  Gc(z)          zoh      G(s)           
 
 
                                    H(s) 
 
 
G(s) =    1   Gc(z) = 1.58 – 0.58z    , T = 0.01 sec 
          s(s+1)                        z+0.42 
 
H(s) =    2       . 
            s+1      


