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1. Äß í å ô áé  ô ï êëå é ó ô ü äé áêñé ô ü ó ýó ô çìá å ëÝ ã÷ïõ   ô ïõ  
ó ÷Þìáô ïò . 
Íá ãß í å é  ðñüãñáììá ó å  Matlab üðïõ : 
á) Íá ó ÷å äé áó ô å ß  ç áðüêñé ó ç ñÜìðáò  áíïé êô ïý  êáé  êëå é ó ô ïý  
ó õó ô Þìáô ïò . 
â ) Íá ìå ëå ô çè å ß  ç å õó ô Üè å é á ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  ìå  üó ïõò  
ô ñüðïõò  ãíùñß æ å ô å . 
ã) Íá ìå ëå ô çè å ß  ç å ëå ãî é ìüô çô á ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  ó ô ï ÷þñï 
êáô Üó ô áóçò . 
ä) Íá ó ÷å äé áó ô å ß  ç áðüêñé ó ç ô ïõ  êëå é ó ô ïý  ó õó ô Þìáô ïò  üô áí  ç 
å ß ó ïäïò  
    å ß íáé  x(k)=5sin(0.1k) 
Παρατήρηση : Κάθε εντολή του προγράμματος να συνοδεύεται απο τα 
απαραίτητα σχόλια. 
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 Y(z)   =                   G(z) 
 R(z)          1+G(z)(1-z-1)z[H(s)/s]        


