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1. Äß í å ôáé  ç ó õíÜñô çóç ìå ôáöïñÜò  G(z) =   5(z+1)z 
                                                                    (z+2) (z-1)  
 
á)Ðïé Ý ò  å í ô ïëÝ ò  ô ïõ  ðñïãñÜììáô ïò  cc èá ñçó é ìïðïé Þó å ô å  
ãé á íá å ëÝ ãî å ô å  ô çí  ðáñáô çñçó é ìüô çôá ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  
ó ô ï ÷þñï êáôÜó ôáóçò . 
â )Ðïé üò  ï ðß íáêáò  ðáñáô çñçó é ìüô çôáò  ðïõ  èá ðñïêýøå é . 
Åß íáé  ô ï ó ýó ô çìá ðáñáô çñÞó é ìï; 
 
2.á)Ðïé ïýò  ô ñüðïõò  ðáñÝ ÷å é  ô ï ðñüãñáììá ãé á ìå ôáô ñïðÞ 
ô çò  Ó.Ì áðü áíáëïãé êÞ ó å  øçöé áêÞ ìïñöÞ. 
â )Ôé  ãíùñß æ å ô å  ãé á ô ç ìÝ èïäï pole-zero map 
ã)Ðïé Ü ç ô é ìÞ ô çò  ó ôáèå ñÜò  Ê (dc gain) ãé á  
G(s)=  5(s+2)            
        (s+1)(s-1) 
      
êáé   G(z)= K(z-0,135)(z+1)     
                   (z-0.37)(z-2.72)      (äé í å ôáé :s+a→ 1-z -1 e-aT)              
 
ä)Ðþò  å î å ôÜæ å ôáé  ç å õó ôÜèå é á ô ïõ  ó õó ô Þìáô ïò  ìå  ô çí  
å í ô ïëÞ stability 
å )Ðïé üò  áðü ô ïõò  ðáñáêÜôù Ã.Ô.Ñ áíô é ó ô ïé ÷å ß  ó ô çí  G(z); 
Åß íáé  ô ï ó ýó ô çìá å õó ôáèÝ ò ; 
     (a)      (b)    (c)   

 
 
 

  
 
 
 
 
 


