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1. Äß íïíôáé  ïé  å í ôïëÝò  ðïõ  áíôé ó ôïé ÷ïýí  ó ôç Ó.Ì áíïé êôïý 
âñü÷ïõ   
   CC> GENTER,G, 1,1,10,0, 2,1,1,1,1,1,2 
   CC> CONVERT  (sample time=1, delay=0, option:zoh) 
 Ισχύει :G(z)=(1-z –1)z[G(s)/s].   
 á) Ðïé Ü ç Ó.Ì G(z) ðïõ  èá ðñïêýøå é . 
 â) Ðïé Ýò  å í ôïëÝò  ôïõ  ðñïãñÜììáôïò  èá ÷ñçó é ìïðïé Þó å ôå  ãé á 
ôç ìå ëÝôç ôçò å ëå ãîé ìüôçôáò  ôïõ  ó õó ôÞìáôïò  ó ôï ÷þñï 
êáôÜó ôáóçò . Äþóôå  ôïõò  ðß íáêå ò  A,B,C,D. 
 ã) Ðïé üò  áðü ôïõò  ðáñáêÜôù Ã.Ô.Ñ áíôé ó ôïé ÷å ß  ó ôçí  G(z); 
Åß íáé  ôï ó ýó ôçìá å õó ôáèÝò ; 
 

 
 
2. Äß íïíôáé  ïé  å í ôïëÝò  ãé á ôï ó ýó ôçìá êëå é ó ôïý âñü÷ïõ  
  dig>state 
  state>display,P 
  P:#outputs=1   #inputs=1   #states=2 
  
 A 
     1:   1   0 
     2:   0   5 
 
  B 
    1:    1 
    2:    3 
 
  C 
     1:     2  2 
   
D=0 
 
 
 



á)Ìå  ðïé Ü å í ôïëÞ ìðïñïýìå  íá ðÜñïõìå  ôç ÓÌ ôïõ  
ó õó ôÞìáôïò ; 
 
 
â)O  IZT ôçò  Ó.Ì ðïõ  èá ðñïêýøå é  å ß íáé : 
            g(n)=-3.2ä(n)+2u(n)+1.2(-5)n 
   Ðþò  èá ó ÷å äé áó ôå ß  ôï äé Üãñáììá BODE ôïõ  ó õó ôÞìáôïò ; 
ã)Ðþò  èá ìå ëå ôÞó å ôå  ôçí  áðüêñé ó ç ôïõ  ó õó ôÞìáôïò  ó å  
äé Üöïñïõò  ôýðïõò å é ó üäïõ : Ó÷å äé Üó ôå  ôçí  êáìðýëç ôçò  
êñïõó ôé êÞò  áðüêñé ó çò . Åß íáé  ôï ó ýó ôçìá å õó ôáèÝò ;             
 
 
 
 
 
 
                      
 


