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ΠΡΟΛΟΓΟΣ 

 
 
 

Το βιβλίο αυτό έχει σκοπό να δώσει στον αναγνώστη μία συλλογή 
αναλυτικά λυμένων ασκήσεων πάνω σε θέματα που αφορούν τον Κλασικό 
Αυτόματο Ελεγχο με σκοπό την πληρέστερη κατανόηση της θεωρίας και σε 
συνέχεια την αντιμετώπιση πιο προχωρημένων εννοιών στο χώρο των 
Συστημάτων Αυτομάτου Ελέγχου (π.χ. Ψηφιακός Ελεγχος, Αναγνώριση 
Συστημάτων, Προσαρμοστικός Ελεγχος, Ασαφής Ελεγχος κ.λπ.).  

Ο αναγνώστης πρέπει να έχει γνώσεις ανώτερων Μαθηματικών και όπως 
θα διαπιστώσει δίνεται ιδιαίτερη έμφαση σε θέματα που σχετίζονται με την πράξη 
(Σερβομηχανισμοί-Υδραυλικά και Θερμικά Συστήματα-Μηχανικά και Ηλεκτρικά 
Κυκλώματα κ.ά.) για τα οποία γίνεται πλήρης ανάλυση (μοντελοποίηση-
επεξήγηση λειτουργίας-επίλυση). Η ύλη είναι κατανεμημένη σε 8 κεφάλαια όπου 
σε κάθε ένα υπάρχει η αντίστοιχη θεωρία συνοπτικά γραμμένη και πλήρες 
τυπολόγιο. 

 
Το κεφάλαιο 1 αναφέρεται στο μετασχηματισμό Laplace που αποτελεί 

βασικό μαθηματικό εργαλείο στη μελέτη και σχεδίαση των γραμμικών μη χρονικά 
μεταβαλλόμενων συστημάτων. 

 
Το κεφάλαιο 2 αναφέρεται στη μοντελοποίηση των συστημάτων και την 

περιγραφή τους τόσο αλγεβρικά (Συνάρτηση μεταφοράς) όσο και διαγραμματικά 
(Δομικά διαγράμματα-Διαγράμματα ροής σημάτων). 

 
Το κεφάλαιο 3 αναφέρεται στα χαρακτηριστικά των συστημάτων ελέγχου 

όπως ευαισθησία σε μεταβολές παραμέτρων και σφάλματα στη μόνιμη 
κατάσταση. 

 
Το κεφάλαιο 4 αναφέρεται στη χρονική απόκριση συστημάτων πρώτης και 

δεύτερης τάξης για διάφορους τύπους εισόδων . 
 
Το κεφάλαιο 5 αναφέρεται στη μελέτη της ευστάθειας των συστημάτων με 

αλγεβρικά κριτήρια (Routh-Hurwitz-κρitήριο συνεχών κλασμάτων κ.ά) και 
γραφικά (κριτήριο Ευστάθειας Nyquist). 

 
Το κεφάλαιο 6 αναφέρεται στη χάραξη του γεωμετρικού τόποι! των ριζών 

καi τη βελτίωση των επ δόσεων των συστημάτων ελέγχου. 
 

Tο κεφάλαιο 7 αναφέρεται στην απόκριση των συστημάτων στο πεδίο της 
συχνότητας και μελετάται το διάγραμμα και το κριτήριο ευστάθειας Βοde. 
 

Το κεφάλαιο 8 ναφέρεται στν περιγραφή ανάλυση και σχεδίαση των 
συστημάτων αυτομάτου ελέγχου στο χώρο κατάστασης. Δίνονται περιγραφές 
πολλών δυναμικών συστημάτών στο χώρο κατάστασης σε κανονικές μορφές, 



προσδιορίζεται η γενική λύση των εξισώσεων κατάστασης εξετάζονται οι εννοιες 
του ελέγξιμου, του παρατηρήσιμου και παρουσιάζονται  μερικές σύγχρονες 
μεθόδοι σχεδίασης κλειστών συστημάτων ελέγχου.(αποσύζευξη εισόδων-
εξόδων) . 
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